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มหาวิทยาลัยในกํากับของรัฐ

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารีเปน “มหาวิทยาลัยในกํากับของรัฐ” แหงแรก

ของประเทศไทย มีระบบบริหารงานทีแ่ตกตางจากระบบราชการ ที่มุงจัดการ

เรียนการสอน การวิจัย และผลิตบุคลากรช้ันสูงดานวิทยาศาสตรและ

เทคโนโลยีที่ตอบสนองตอการพัฒนาประเทศ

ระบบรวมบริการ ประสานภารกิจ

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยสีุรนารีมีระบบการบริหารแบบ “รวมบริการ 

ประสานภารกิจ” เพิ่อใชทรัพยากรทุกประเภทใหเกิดประโยชนสงูสุด เชน 

บุคลากร หองเรียน หองปฏิบัติการ สื่อการสอน มีการถยโอนงานให

ภาคเอกชนรวมดําเนินการในบางกิจกรรม



สํานักวิชา
มีภารกิจดานการสอนและการวิจัย แตละสํานักวิชาจะประกอบดวย สาขาวิชา และมี

สถานวิจัย เปนแหลงปฏิบัติงานวิจัยของคณาจารยในสํานักวชิานัน้ๆ ประกอบดวย 8 สํานักวิชา 
ไดแก

(1) สํานักวิชาวิทยาศาสตร (2) สํานักวิชาเทคโนโลยีสังคม
(3) สํานักวิชาเทคโนโลยีการเกษตร (4) สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร
(5) สํานักวิชาแพทยศาสตร (6) สํานักวิชาพยาบาลศาสตร
(7) สํานักวิชาทันตแพทยศาสตร (8) สํานักวิชาสาธารณสุขศาสตร
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รายวิชาที่เกี่ยวของกับระบบราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง
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หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

1. ENG22 3001 การวิเคราะหอุปสงคการเดินทาง 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

กระบวนการวางแผนการขนสง รูปแบบการเดินทางแบบรวมและแบบแยก แบบจําลอง

การเดินทางแบบ 4 ข้ันตอนประกอบดวย การเกิดการเดินทาง การกระจายการเดินทาง การเลือก

รูปแบบการเดินทาง และการเลือกเสนทางการเดินทาง การคาดคะเนความตองการเดินทางในเขต

เมือง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายกระบวนการวางแผนการขนสงได

2. อธิบายและแยกแยะรูปแบบการเดินทางแบบรวมและแบบแยกได

3. อธิบายแบบจําลองการเดินทางแบบ 4 ข้ันตอนได

4. คํานวณความตองการเดินทางในเขตเมืองได

2. ENG22 3002 ปฏิบัติการวิเคราะหอุปสงคการเดินทาง 1(0-3-3)

คําอธิบายรายวิชา

ระบบพ้ืนท่ียอยสําหรับการจราจร ขอมูลพ้ืนท่ียอย แบบจําลองโครงขายถนนและโครงขายระบบ

ขนสงสาธารณะ ปริมาณจราจรและผูโดยสารบนโครงขายคมนาคมขนสง การใชโปรแกรมคอมพิวเตอรในการ

คาดคะเนความตองการในการเดินทาง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. สรางพ้ืนท่ียอยและขอมูลสําหรับพ้ืนท่ียอยได

2. สรางแบบจําลองโครงขายถนนและโครงขายระบบขนสงสาธารณะได

3. คํานวณปริมาณจราจรและผูโดยสารบนโครงขายคมนาคมขนสงได  

4. ประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรในการคาดคะเนความตองการในการเดินทางได



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

3. ENG22 3012 การวางแผนและการออกแบบระบบราง 3(3-3-9)

คําอธิบายรายวิชา

กลศาสตรของลอและรางรถไฟ การออกแบบเรขาคณิตของทางรถไฟ การออกแบบ

ทางตัดทางรถไฟ หลักการเดินรถและระบบอาณัติสัญญาณเบื้องตน การซอมบํารุง คุณลักษณะเชิง

เศรษฐศาสตรและพาณิชยของระบบราง การวางแผนการดําเนินงานสถานี การจัดตารางเดินรถ 

การออกแบบยานสถานี

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายความสัมพันธของระบบและองคประกอบยอยรวมไปถึงหลกัการทํางานรวมกันท่ี

เก่ียวของกับราง

2. ออกแบบเชิงเรขาคณิตของงานรางและประแจได

3. อธิบายหลักการเดินรถและระบบอาณัติสัญญาณเบื้องตนได

4. วิเคราะหและกําหนดตารางเวลาในการเดินรถได

5. ออกแบบเบื้องตนบริเวณยานสถานีได

6. ระบุกฎหมายและหลักการท่ีเก่ียวกับขอบังคับการเดินรถได

4. ENG22 3004 โปรแกรมออโตแคตในงานวิศวกรรมขนสง 1(0-3-3)

คําอธิบายรายวิชา

ปรัชญาของการใชคอมพิวเตอรในการออกแบบ ฟงกชันและคําสั่งของโปรแกรม การเขียนรูป

พ้ืนฐานในสองมิติ การเขียนแบบโดยการวางหลายชั้น การประยุกตใชโปรแกรมในการเขียนแบบงานวิศวกรรม

ขนสง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. เขาใจปรัชญาในการเขียนแบบโดยใชโปรแกรมคอมพิวเตอร

2. อธิบายถึงฟงกชันและคําสั่งของโปรแกรมออโตแคต

3. ประยุกตใชโปรแกรมออโตแคตในการเขียนรูปพ้ืนฐานในสองมิติ

4. ประยุกตใชโปรแกรมออโตแคตในการเขียนแบบงานวิศวกรรมขนสง



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

5. ENG22 3006 เศรษฐศาสตรขนสงและการประเมินโครงการ 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ทฤษฎีของเศรษฐศาสตรระดับจุลภาค อุปสงคและอุปทานในการขนสง คาใชจายใน

การขนสง การกําหนดราคาคาบริการและรายไดของโครงการ การวิเคราะหคาใชจายและ

ผลประโยชนของโครงการ การประเมินความเหมาะสมทางเศรษฐศาสตรของโครงการดานการ

ขนสง การตัดสินใจลงทุนและรูปแบบการลงทุนในโครงการดานการขนสง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายทฤษฎีของเศรษฐศาสตรระดับจุลภาค

2. อธิบายทฤษฎีอุปสงคและอุปทานในการขนสง

3. อธิบายหลักการการกําหนดราคาคาบริการและรายไดของโครงการ

4. อธิบายหลักการการตัดสินใจลงทุนและรูปแบบการลงทุนในโครงการดานการขนสง

5. คํานวณคาใชจายและผลประโยชนของโครงการ

6. ประเมินความเหมาะสมทางเศรษฐศาสตรของโครงการดานการขนสง

7. เขียนและนําเสนอรายงานการประเมินความเหมาะสมทางเศรษฐศาสตรของโครงการดาน

การขนสง



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

6. ENG22 3009 การจําลองในงานขนสงและโลจิสติกส 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

เลขสุม ตัวแปรสุม ท่ีมีการกระจายแบบไมตอเนื่อง  ตัวแปรสุมท่ีมีการกระจาย

แบบตอเนื่อง วิธีการแบบจําลองแบบไมตอเนื่อง การรับรูปญหา การกําหนดปญหา การสราง

แบบจําลอง และการตีความผลลัพธ

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายพ้ืนฐานเลขสุม ตัวแปรสุมท่ีมีการกระจายแบบไมตอเนื่อง และตัวแปรสุมท่ีมีการ

กระจายแบบตอเนื่องได

2. อธิบายวิธีการสรางแบบจําลองแบบไมตอเนื่องได

3. วิเคราะหการรับรูปญหาและกําหนดปญหาได

7. ENG22 3010 ปฏิบัติการจําลองในงานขนสงและโลจิสติกส 1(0-3-3)

คําอธิบายรายวิชา

การประยุกตโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับจําลองสภาพปญหาใชงานขนสงและโลจิสติกสอยางงายได 

วิเคราะหขอมูล อธิบายผลการจําลองปญหา และนําเสนอผลงานดวยวาจาได

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. สามารถใชคอมพิวเตอรซอฟแวรเพ่ือการจําลองปญหาอยางงายได

2. วิเคราะหขอมูลและอธิบายผลการจําลองปญหาได

3. นําเสนอผลงานดวยวาจาได



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมขนสง สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาเลือกบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

1. ENG22 3025 การวางแผนและออกแบบระบบขนสงมวลชน 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

ความรู เบื้องตนในการวางแผนและออกแบบระบบขนสงมวลชน ประเภทและ

คุณลักษณะของระบบขนสงมวลชน การดําเนินงานและจัดตารางการใหบริการ เสนทางและ

โครงขาย การวิเคราะหความจุ การเรงความเร็วของระบบ การดําเนินงานแบบพิเศษ

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. จําแนกประเภทและคุณลักษณะการดําเนินงานของระบบขนสงมวลชนได

2. จําแนกและระบุประเภทของเสนทางและโครงขายได

3. ออกแบบและวางแผนจัดตารางการใหบริการไดอยางเหมาะสม

4. วิเคราะหความจุของระบบขนสงมวลชนได

5. วิเคราะหการเรงความเร็วของระบบขนสงมวลชนได

6. วิเคราะหการดําเนินงานแบบพิเศษของระบบขนสงมวลชนได

2. ENG22 3029 ปฏิสัมพันธของการพัฒนาเมือง การใชประโยชนท่ีดินและการขนสง 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

ประวัติความเปนมาของการวางผังเมือง ทฤษฎีการเติบโตของเมือง วิธีการวางผังเมืองและ

ภูมิภาค การวางแผนเบื้องตนดานการใชท่ีดินและการขนสง การศึกษาความสัมพันธและประเมินผลกระทบ

ของระบบขนสงตอ การพัฒนาเมือง การใชประโยชนท่ีดินและสิ่งแวดลอม บทบาทของหนวยงานรัฐและ

เอกชนในการพัฒนาท่ีดินและการขนสง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายความสัมพันธระหวางการพัฒนาเชิงพ้ืนท่ีและการพัฒนาดานการขนสงได

2. สามารถอธิบายและนําเสนอผลกระทบท่ีเก่ียวของระหวางการวางผังเมือง การคมนาคมและการ

พัฒนาเมืองจากขอมูลตางๆ ท่ีเก่ียวของกับการพัฒนาเมืองได

3. อธิบายหลักการและกระบวนการวางและจัดทําผังเมืองได

4. สามารถใชเครื่องมือ เกณฑมาตรฐานและแนวคิดเชิงผังเมืองในการคาดการณความตองการเชิงพ้ืนท่ี

ในอนาคตภายใตเง่ือนไขทางผังเมืองได

5. ระบุหลักการท่ีเก่ียวของเชิงกฎหมายและขอกําหนดผังเมืองท่ีสงผลตอการพัฒนาดานการขนสงและ

จราจรได

6. ระบุบทบาทและความสัมพันธระหวางหนวยงานภาครัฐ เอกชนและประชาชนท่ีเก่ียวของกับการ

พัฒนาท่ีดินและการขนสง
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมขนสงและโลจิสติกส (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565)

กลุมวิชาเลือกบังคับทางวิศวกรรมศาสคร

3. ENG22 3040 ตัวแบบและการจําลองจราจร 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

ระบบจราจรและการสรางตัวแบบ ตัวแบบท่ีสําคัญของแบบจําลองจราจร หลักของการ

สรางตัวแบบจําลองจราจรแบบจุลภาค การปรับเทียบและตรวจสอบความถูกตองของตัวแบบ

การศึกษา การใชโปรแกรมวิเคราะหดานจราจร

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายพ้ืนฐานการจําลองสภาพจราจรได

2. สามารถใชคอมพิวเตอรซอฟแวรเพ่ือการจําลองปญหาจราจรได

3. วิเคราะหขอมูลและอธิบายผลการจําลองปญหาจราจรได

4. นําเสนอผลงานดวยวาจาได

4. ENG22 3042 แบบจําลองการเดินทาง 3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

ขอมูลการสํารวจการเดินทางตามท่ีพักอาศัย ขอมูลการเลือกรูปแบบการเดินทาง แบบจําลองการ

เดินทางแบบ 4 ข้ันประกอบดวยการเกิดการเดินทาง การกระจายการเดินทาง การเลือกรูปแบบการเดินทาง 

และการเลือกเสนทางการเดินทาง การดําเนินการข้ันมูลฐานตารางการเดินทาง การใชโปรแกรมคอมพิวเตอรใน

การคาดคะเนความตองการในการเดินทางในพ้ืนท่ีเขตเมือง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. วิเคราะหขอมูลการสํารวจการเดินทางตามท่ีพักอาศัยได

2. วิเคราะหขอมูลการเลือกรูปแบบการเดินทางได

3. ดําเนินการข้ันมูลฐานตารางการเดินทางได

4. ประยุกตใชโปรแกรมคอมพิวเตอรในการคาดคะเนความตองการในการเดินทางในเขตเมืองได

5. นําเสนอผลงานดวยวาจา และการเขียนรายงานได
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโยธา ขนสง และทรัพยากรธรณี (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโยธา ขนสง และทรัพยากรธรณี (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

1. 573655 การวิเคราะหตัวเลือกท่ีไมตอเน่ือง (Discrete Choice Analysis)

4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ทฤษฎีพฤติกรรมการตัดสินใจของคน แบบจําลองสองทางเลือก แบบจําลองหลายทางเลือก การทดสอบทางสถิติที่เก่ียวของและขอพิจารณาตาง ๆ 

วิธีการระบุความพึงพอใจ การจัดกลุมทางเลือกและการเลือกตัวอยาง แบบจําลองวิเคราะหหลายมิติ และแบบจําลองโลจิตแบบรังนก การ

ออกแบบ และการพัฒนาแบบจําลองการวิเคราะหตัวเลือกที่ไมตอเน่ือง และการประยุกตใชกับวิศวกรรมขนสง

2. 573656 การวางแผนการขนสง (Transportation Planning)

4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

นําเสนอการพิจารณา ปญหาข้ันสูงที่เก่ียวเน่ืองกับระบบการขนสงอันที่จะสงผลตอการพัฒนาสภาพเศรษฐกิจ และสังคมของชุมชนทองถ่ิน และ

ประเทศ พฤติกรรมการเดินทางของประชาชน ตําแหนงของศูนยกิจกรรมทางเศรษฐกิจ การใชที่ดิน และการจัดสรรทรัพยากรใหเหมาะสม
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโยธา ขนสง และทรัพยากรธรณี (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโยธา ขนสง และทรัพยากรธรณี (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

3. 573665 วิศวกรรมระบบราง (Railway Engineering) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

วิวัฒนาการของรถไฟ พื้นฐานความรูเก่ียวกับระบบราง โครงสรางพื้นฐานของระบบราง คุณสมบัติของขบวนรถไฟระหวางเมืองและรถไฟขนสงใน

เขตเมือง การควบคุมและอาณัติสัญญาณ เทคนิคการเดินรถและการจัดตาราง การขนสงสินคาทางรถไฟ รถไฟความเร็วสูง

4. 573669 ตัวแบบและการจําลองจราจร (Traffic Simulation and Modeling) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

หลักของการสรางตัวแบบจําลองจราจรแบบจุลภาค ระบบจราจร และการสรางตัวแบบ ตัวแบบและอัลกอริทึมหลักของไมโครซิมูเลช่ัน การศึกษา

การใชโปรแกรมไมโครซิมูเลช่ัน การวเิคราะหและออกแบบทางสถิติเพื่อการทดลองการจําลอง การปรับเทียบและตรวจสอบความถูกตองของ

ตัวแบบ การประยุกตใชแอพพลิเคช่ันโปรแกรมมิ่งอินเตอรเฟส การจําลองระบบขนสงอัจฉริยะ กรณีศึกษา



รายวิชาที่เกี่ยวของกับระบบราง
สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564)

วิชาเลือกบังคับทางวิศวกรรมศาสตร EE202 ชุดวิชาชีพระบบรางไฟฟา  

1. ENG29 3221 ระบบจายไฟฟาสําหรับรถไฟ (Railway Electrification) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ประวัติการพัฒนารถไฟ การขับเคล่ือนระบบลากจูงและขบวนรถไฟ การจายไฟฟา

กระแสตรงสําหรับรถไฟ การจายไฟฟากระแสสลับสําหรับรถไฟ ระบบสายจายแคทีนารี

แบบพาดอากาศและระบบรางตัวนํา การตอลงดินและการเชื่อมตอกันในระบบรถไฟฟา 

คุณภาพกําลังและฮารมอนิกสในระบบรถไฟฟา การเฝาตรวจสภาวะการทํางานของ

ระบบรถไฟ

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1.รูและเขาใจระบบจายไฟฟาสําหรับรถไฟ 

2.สามารถอธิบายหลักการทํางาน จําแนกชนิดและรูปแบบการจายไฟฟา 

3.สามารถเลือกใชระบบจายไฟฟาใหสอดคลองกับระบบรถไฟฟาได

2. ENG29 3223 วิศวกรรมการอาณัติสัญญาณรถไฟ (Railway Signaling Engineering) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา
ความรูเบื้องตนของระบบการขนสง ภาพรวมของระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมสําหรับรถไฟ ระบบ

ปองกันการเดินรถไฟ มาตรฐานท่ีเก่ียวของตาง ๆ กับระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมการเดินรถไฟ ระบบ

อาณัติสัญญาณท่ีใชกับรถไฟเมโทร รถไฟในเมือง รถไฟทางไกล รถสินคาและ หรือรถไฟความเร็วสูง จุดสับราง 

ประแจกล วงจรไฟตอน เครื่องนับเพลา ไฟสัญญาณ ระบบบังคับสัมพันธ ระบบการควบคุมรถไฟ ปจจัยท่ี

เก่ียวของกับมนุษย ระบบอาณัติสัญญาณบนรถไฟและนอกรถไฟ ผังระบบอาณัติสัญญาณสําหรับระบบรถไฟ การ

วางแผนการออกแบบและการเลือกเทคโนโลยีระบบอาณัติสัญญาณท่ีเหมาะสมสําหรับระบบรถไฟแบบตาง ๆ

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1.รูและเขาใจการทํางานของระบบการขนสง ภาพรวมของระบบอาณัติสัญญาณและการควบคุมสําหรับรถไฟ 

ระบบปองกันการเดินรถไฟ มาตรฐานท่ีเก่ียวของตาง ๆ ได 
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1. การลากจูงดวยไฟฟาและเทคโนโลยีขบวนรถไฟ (Electric Traction and 

Rolling Stock Technology)   3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา

การใชพลังงานของรถไฟ การขนสงผูโดยสารและการขนสงสินคาทางราง มอเตอรลากจูงและ

เทคโนโลยีการขับเคลื่อน หัวรถจักรเครื่องยนตดีเซล หัวรถจักรดีเซล-ไฟฟา หัวรถจักรไฟฟา 

รถไฟดีเซลราง (DMU) รถจักรไฟฟา (EMU) หัวรถจักรไฮบริด เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง 

รถไฟแมเหล็ก 

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. รูและเขาใจหลักการขนสงทางราง 

2. สามารถอธิบายหลักการทางานของมอเตอรลากจูง หัวรถจักรชนิดตาง ๆ ท้ังดีเซล ดีเซล-ไฟฟา 

และไฟฟา รวมท้ังเทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูงและรถไฟแมเหล็ก

2. ENG29 3362 การปฏิบัติงานและการควบคุมรถไฟ (Railway Operation and 

Control)    3(3-0-6)

คําอธิบายรายวิชา
หลักการพ้ืนฐานของการปฏิบัติงานและควบคุมรถไฟ การอาณัติสัญญาณเบื้องตน พลวัตการเคลื่อนท่ีของ

รถไฟ ระยะหางระหวางขบวนรถไฟ หลักการบังคับสัมพันธ การจัดตารางเวลาเดินรถไฟ การควบคุมการ

เดินรถไฟ 

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. รูและเขาใจหลักการขนสงทางราง 

2. สามารถอธิบายหลักการปฏิบัติงานและควบคุมรถไฟ การอาณัติสัญญาณเบื้องตน พลวัตการเคลื่อนท่ีของ

รถไฟ ระยะหางระหวางขบวนรถไฟ หลักการบังคับสัมพันธ การจัดตารางเวลาเดินรถไฟ การควบคุมการ

เดินรถไฟ 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2564)

วิชาเลือกบังคับทางวิศวกรรมศาสตร EE306 ชุดวิชาเลือกวิศวกรรมไฟฟาในงานระบบราง  



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรดุษฎีบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2558)

1. 576734 แบบจําลองระบบรถไฟฟาหลายขบวนและการจําลองผล (Multitrain System Modeling and Simulation) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ประวัติการพัฒนารถไฟ รางรถไฟฟา ระบบแหลงจายไฟสําหรับรถไฟฟา มอเตอรลากจูงและเทคโนโลยีการขับเคลื่อน แบบจําลองระบบรถไฟฟา 

ผลเฉลยระบบไฟฟากําลัง การคํานวณสมรรถนะของรถไฟฟา การคํานวณการเคลื่อนที่ของรถไฟฟาหน่ึงขบวน การเขียนโปรแกรมเชิงวัตถุ 

การจําลองผลระบบรถไฟฟาหลายขบวน กรณีศึกษา

 Development history of railways; Railway electrification; Traction power supply system; Traction motor and drive 

technology; Railway system modeling; Power network solution; Train performance calculation; Single-train movement 

calculation; Object-oriented programming; Multi-train system simulation; Case study



รายวิชาที่เกี่ยวของกับระบบราง
สาขาวิชาวิศวกรรมโทรคมนาคม
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หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
สาขาวิชาวิศวกรรมโทรคมนาคม สํานักวิชาวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโทรคมนาคม (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2562)

วิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสตร

1. 527345 การส่ือสารดิจิทัล (Digital Communications) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ทบทวนความนาจะเปนและกระบวนการสุม ปริภูมิสัญญาณ แบนดวิดทท่ีนอยท่ีสุด 

การตรวจจับสัญญาณ ชองสัญญาณท่ีมีการรบกวนแบบ AWGN เทคนิคการมอดูเลตแบบดิจิทัล 

ซิกมา-เดลตา การวิเคราะหสมรรถนะ การซิงนโครไนส การอิควอไลส แนะนําทฤษฎีขาวสาร การ

เขารหัสแหลงกําเนิดสัญญาณ การเขารหัสชองสัญญาณ ระบบหลายชองและระบบหลายคลื่นพาห 

เทคนิค แผสเปคตรัม และมัลติพาธเฟดดิ้ง

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. เขาใจปญหาพ้ินฐานของการสื่อสารดิจิทัล และวิธีแกไข

2. เขาใจบทบาทของแบนดวิดท อัตราสวนกําลังสัญญาณตอสัญญาณรบกวนท่ีมีตอสมรรถนะ

ของระบบสื่อสารเชิงเลข

3. สามารถเลือกใชและเปรียบเทียบระบบการสื่อสารดิจิทัลแบบตาง ๆ ท้ังในเชิงคุณภาพและ

เชิงปริมาณ

4. เขาใจถึงขอบเขตทางทฤษฎีของระบบสื่อสารดิจิทัล

2. 527246 การส่ือสารขอมูลและเครือขาย (Data Communications and Networks) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

บทนําสูการสื่อสารขอมูลและเครือขาย สถาปตยกรรมเครือขาย โปรโตคอลจุดตอจุดและลิงค ดีเลย

โมเดลในเครือขายขอมูล โปรโตคอลควบคุมการเขาถึงสื่อกลาง การควบคุมการไหล การควบคุมความผิดพลาด 

เครือขายทองถ่ิน เครือขายสวิตช การหาเสนทางในเครือขายขอมูล ความปลอดภัยของเครือขาย เครือขาย

คลาวด สถาปตยกรรมและระบบ มาตรฐานท่ีเก่ียวของ และเทคโนโลยีอุบัติใหมดานเครือขาย

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. อธิบายพ้ืนฐานของการสื่อสารขอมูล ลําดับชั้นของโปรโตคอล รวมถึงสาระสําคัญของการเชื่อมโยง

เครือขาย

2. อธิบายเทคโนโลยีท่ีโดดเดนและอุบัติใหมทางดานเครือขาย

3. มีทักษะการเรียนรูตลอดชีวิต และตระหนักความปลอดภัยในโลกไซเบอรและเครือขาย



หลักสูตรที่เกี่ยวของกับการเรียนการสอนระบบทางราง
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3. 527352 การส่ือสารเคล่ือนท่ี (Mobile Communications) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

ระบบสื่อสารไรสาย ทฤษฏีและหลักการของระบบสื่อสารเคลื่อนท่ี ลักษณะเฉพาะและผลกระทบ

ของการแพรกระจายคลื่นวิทยุ เทคนิคการมอดูเลชั่น การเขารหัสเสียง การเขารหัสชองสัญญาณ 

เทคนิคการมัลติเพล็กซ องคประกอบเครือขายระบบสื่อสารเคลื่อนท่ี มาตรฐานของการสื่อสาร

เคลื่อนท่ี 3G 4G 5G ในปจจุบันและอนาคต ระบบเซลลูลาร การเขาถึงหลายชองทางและการจัดการ

สัญญาณแทรกสอด ความจุของชองสัญญาณไรสายและระบบผูใชหลายคน ระบบไมโม การวัด

สัญญาณของระบบสื่อสารเคลื่อนท่ีในทางปฏิบัติ

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1.เขาใจทฤษฏีและหลักการของระบบสื่อสารเคลื่อนท่ี

2.อธิบายองคประกอบเครือขายของการสื่อสารเคลื่อนท่ีในยุคตาง ๆ

3.คํานวณและออกแบบความจุของชองสัญญาณไรสายและระบบผูใชหลายคน รวมถึงระบบ ไมโม

4.เขาใจวิธีการวัดสัญญาณของระบบสื่อสารเคลื่อนท่ีในทางปฏิบัติ

4. 527451 ระบบส่ือสารสําหรับยานยนตในอนาคตและระบบขนสงอัจฉริยะ (Communication 

Systems for Next Generation Automobiles and ITS) 4(4-0-8)

คําอธิบายรายวิชา

มาตรฐานระบบสื่อสารสําหรับระบบขนสงอัจฉริยะ การสื่อสารระยะใกล ระบบสื่อสารสําหรับการ

สื่อสารระหวางยานยนตกับโครงสรางพ้ืนฐาน ระบบสื่อสารสําหรับการสื่อสารระหวางยานยนตกับ 

ยานยนต สายอากาศสําหรับระบบขนสงอัจฉริยะ ความปลอดภัยของเครือขายการสื่อสารสําหรับ

ระบบขนสงอัจฉริยะ ยานยนตในอนาคตกับการออกแบบระบบสื่อสาร การประยุกตใชตัวตรวจรูกับ

ยานยนตในอนาคตและการสงขอมูลผานเครือขายการสื่อสารสําหรับรถยนต

ผลสัมฤทธิ์การเรียนรู

1. มีความรูพ้ืนฐานท่ีจําเปนตอการออกแบบเครือขายการสื่อสารสําหรับยานยนตในอนาคต

2. มีทักษะการเรียนรูและชีวิตท่ีจําเปนสําหรับการทํางานในโลกดิจิทัลและโลกอนาคตสําหรับยานยนต 

ในอนาคต

3. พัฒนาและดําเนินการทดลอง วิเคราะหและตีความขอมูล และใชกระบวนการตัดสินใจทางวิศวกรรม 

โทรคมนาคมเพ่ือหาขอสรุปไดอยางเหมาะสมเก่ียวกับปญหาท่ีเกิดข้ึนในเครือขายการสื่อสารในระบบ 

ขนสงอัจฉริยะ

4. ทํางานเปนทีมไดอยางมีประสิทธิภาพ กําหนดเปาหมาย วางแผนงาน เพ่ือใหบรรลุวัตถุประสงคของ 

การออกแบบเครือขายสาํหรับการสื่อสารในระบบขนสงอัจฉริยะ

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมโทรคมนาคม (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2562)

วิชาบังคับทางวิศวกรรมศาสตร



รายวิชาที่เกี่ยวของกับระบบราง
สาขาวิชาวิศวกรรมโยธา
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